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ABSTRACT

Perkembangan teknologi modern saat ini sangat pesat khususnya dalam dunia robot sehingga banyak negara berlomba-
lomba untuk mengembangkan robot. Robot adalah sebuah alat mekanik yang dapat melakukan tugas fisik, baik
menggunakan pengawasan dan kontrol manusia, menggunakan program yang telah didefinisikan terlebih dulu atau
memanfaatkan prinsip kecerdasan buatan. Robot biasanya digunakan untuk tugas yang berat, berbahaya, pekerjaan yang
berulang dan kotor. Kebanyakan robot digunakan dalam bidang produksi, seperti: pembersihan limbah beracun,
penjelajahan bawah air dan luar angkasa, pertambangan, pekerjaan search and rescue, dan untuk pencarian lahan tambang.
Dengan adanya pengabdian masyarakat tentang sosialisasi penggunaan software system navigasi dan panduan mobile
robot sistem ini menjadi signifikan untuk lebih memahami penggunaan software system navigasi dan panduan mobile
robot, dimulai dari system gerak mobile robot sampai bagaimana penggunaan pada software sehingga bapak ibu
stakeholder memahami pengetahuan dan penggunaan system navigasi dan panduan mobile robot untuk sharing
knowledge ke stakeholder PT. Abisakati Surya Megakon untuk menambah pengetahuan dan wawasan terkait mobile
robot.
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PENDAHULUAN

Perkembangan teknologi modern saat ini sangat pesat khususnya dalam dunia robot sehingga
banyak negara berlomba-lomba untuk mengembangkan robot (Herlambang dkk, 2022). Robot adalah
sebuah alat mekanik yang dapat melakukan tugas fisik, baik menggunakan pengawasan dan kontrol
manusia, menggunakan program yang telah didefinisikan terlebih dulu atau memanfaatkan prinsip
kecerdasan buatan. Robot biasanya digunakan untuk tugas yang berat, berbahaya, pekerjaan yang
berulang dan kotor. Kebanyakan robot digunakan dalam bidang produksi, seperti: pembersihan
limbah beracun, penjelajahan bawah air dan luar angkasa, pertambangan, pekerjaan search and
rescue, dan untuk pencarian lahan tambang.

Belakangan ini robot mulai memasuki pasaran konsumen di bidang hiburan, dan alat pembantu

rumah tangga, seperti penyedot debu serta pemotong rumput. Robot memiliki berbagai macam

konstruksi, diantaranya adalah: Robot mobile
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Salah satu jenis robot yang banyak dikembangkan adalah robot mobil. Robot mobil adalah robot
yang memiliki ciri khas konstruksi berupa roda untuk menggerakkan keseluruhan badan robot
tersebut sehingga robot tersebut dapat melakukan perpindahan posisi dari satu titik ke titik yang lain.
Robot mobil dapat dibuat sebagai pengikut garis Line Follower atau pengikut dinding Wall Follower
ataupun pengikut cahaya.

Mobile robot tidak dapat dikontrol secara langsung sehingga membutuhkan navigasi dan
panduann. Navigasi adalah proses mengarahkan posisi mobile robot dari satu titik ke titik yang lain
dengan selamat dan lancar untuk menghindari rintangan. Berdasarkan posisi atau lokasi tersebut,
panduan menghasilkan trayektori yangharus di ikuti (Herlambang dkk, 2019, Nurhadi dkk, 2019).
Oleh karena itu, pengontrolan perencanaan jalur/lintasan merupakan masalah yang penting untuk
mobile robot ini (Herlambang dkk, 2022).

Beberapa wahana sangat memerlukan kendali gerak dan kendali lintasan ntuk AUV dan ASV pada
bidang kelautan (Subchan dkk, 2019, Adzkiya dkk, 2019). Dengan berkembanganya Atrtificial
Intelligence (Al) saat ini, metode estimasi dan forecasting sering digunakan untuk dunia industry
(Susanto dkk, 2022, Anshori dkk, 2022), selain itu kegiatan sosialisasi terkait penerapan Al berupa
forecasting dan estimasidata sering dilakukan (Herlambang dkk 2023, Yudianto dkk, 2023).
Sosialisai penerapan software estimasi dan forecasat sanagat diperlukan untuk memberikan wawasan
dunia pendidikan dan industry agar bisa menggunakannya juga (Herlambang dkk, 2023, Yudianto,
2023, Yuliana dkk, 2023).

Sehingga dari beberpa penelitian yang telah dilakukan diatas, maka dengan mengontrol lintasan
akan membantu mobile robot tersebut menghindari kesalahan dan melintas sesuai dengan apa yang
diinginkan. Sehingga, dibutuhkan suatu metode kontrol yang dapat digunakan untuk mendesain
lintasan mobile robot ini. Berdasarkan analisis situasi, Penelitian dan pengabdian masyarakat tentang
sistem navigasi dan panduan ini menjadi signifikan untuk menunjang kemandirian teknologi dan
industry mobile robot di NKRI.

BAHAN DAN METODE

Metode pelaksanaan dalam program pengabdian kepada masyarakat dengan tema “Sosialisasi
Penggunaan Software Sistem Navigasi dan Panduan mobile robot di PT. Abisakati Surya Megakon”
dilakukan melalui beberapa tahap yaitu:

1. Survey Kelompok Sasaran

Tahap ini dilakukan untuk mendapatkan informasi tentang lokasi dan permasalahan yang ada
di wilayah sasaran.

2. Persiapan Sarana dan Prasarana

Pada tahap dilakukan persiapan sarana dan prasarana yang akan mendukung kegiatan
pengabdian masyarakat. Persiapan tentang tempat yang akan digunakan untuk sosialisasi dan
sarana lain yang diperlukan dengan mempertimbangkan tingkat kebutuhan.

3. Pelaksanaan pengabdian masyarakat
4. Tahap Evaluasi

Pada tahap evaluasi, para stakeholder memberikan feedback tentang pelatihan yang telah
dilakukan. Hal ini penting dilakukan untuk mengetahui tingkat pemahaman dan manfaat bagi
stakeholder PT. Abisakati Surya Megakon

UK Institute



Indonesia Berdaya, 4(4), 2023, - 1587

a. Partisipasi mitra dalam pelaksanaan program

Pada tahap evaluasi, para stakeholder PT. Abisakati Surya Megakon memberikan feedback
tentang pelatihan yang telah dilakukan. Hal ini penting dilakukan untuk mengetahui tingkat
pemahaman dan manfaat bagi bapak ibu stakeholder PT. Abisakati Surya Megakon

b. Cara evaluasi pelaksanaan program dan keberlanjutan program setelah kegiatan pengabdian
kepada masyarakat dengan menggunakan pretest dan postest

HASIL DAN PEMBAHASAN

Kegiatan program pengabdian kepada masyarakat dengan tema “Sosialisasi Pengembangan
Software Sistem Navigasi dan Panduan Mobile Robot di PT Abisakti Surya Megakon” dilaksanakan
dalam waktu dua bulan Juni - Juli 2023. Adapun rincian jadwal kegiatan di PT Abisakti Surya
Megakon adalah sebagai berikut:

Tabel 1. Rincian Materi dan Jadwal Kegiatan Pengabdian Masyarakat

No Rencana Kegiatan Jadwal Kegiatan

1  Observasi Masyarakat dan Lingkungan 10 Juni 2023

2 Identifikasi Masalah dan Penentuan Solusi 10 Juli 2023

3 Pendekatan kepada Masyarakat dan Pencarian Informasi terkait kegiatan Masyarakat 15 Juli 2023
sekitar serta proses perizinan kegiatan Pengabdian kepada masyarakat.

4 Sosialisasi pengembangan Software Sistem Navigasi dan Panduan Mobile Robot di 29 Juli 2023
PT Abisakti Surya Megakon

5 Pembuatan Laporan Kegiatan Pengabdian kepada masyarakat tentang osialisasi 30 Juli 2023

Software Sistem Navigasi dan Panduan Mobile Robot di PT Abisakti Surya Megakon

Peserta kegiatan

Peserta kegiatan pengabdian masyarakat terdiri dari bapak-ibu stakeholder PT Abisakti Surya
Megakon.

Kegiatan Sosialisasi Software Slstem Navigasi dan Panduan

Kegiatan pengabdian masyarakat berupa sosialisasi tentang penggunaan Software Sistem
Navigasi dan Panduan Mobile Robot di PT Abisakti Surya Megakon. Sehingga dengan adanya
kegiatan ini dapat mengoptimalkan para stakeholder sedang bekerja di PT Abisakti Surya Megakon.
untuk dapat mengetahui dan mengimplementasikan sistem navigasi dan panduan pada mobile robot,
yang pada akhirnya dapat mengembangkan software tersebut untuk menunjang kebutuhan industry
terkait pemetaan lapangan robotisasi industry. Contohnya saja ketika pandemic covid-19, alat sejenis
mobile robot ini digunakan untuk membantu kerja perawat dan tenaga kesehatan untuk menjalankan
tugasnya tanpa bersentuhan langsung dengan pasien.
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Gambar 1. Lokasi PT. Abisakti Surya Megakon

Gambar 2. Foto pelaksanaan kegiatan
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Gambar 3. Hasil Simulasi software Sistem Navigasi pada mobile robot

KESIMPULAN DAN SARAN

1. Pelaksanaan Tri Dharma Perguruan Tinggi melalui pengabdian masyarakat kepada guru-guru di
PT Abisakti Surya Megakon terlaksana dengan baik dan lancar

2. Kegiatan sosialisasi tentang penggunaan software sistem navigasi dan Panduan mobile robot di
PT Abisakti Surya Megakon sebagai alat bantu proses industri untuk sharing teori sistem navigasi
dan panduan kapal selam tanpa awak pada bapak ibu stakeholder PT Abisakti Surya Megakon

3. Kegiatan ini sangat diapresiasi oleh pihak PT Abisakti Surya Megakon khususnya oleh bapak
ibu stakeholder PT Abisakti Surya Megakon dikarenakan untuk membantu menambah wawasan
bapak-ibu guru sistem navigasi dan panduan mobile robot.
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